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1 Giris

Bu belge, C-Gate tarafindan farkli arayiizler araciligiyla saglanan tiim veri noktalarina genel bir bakis sunar. Arayiize 6zgii bil-
giler icin liitfen ilgili belgelere bakin. C-Gate adresine farkli cihaz siniflari baglanabilir. Her cihaz sinifi asagidaki bolimlerde
ayri ayri agiklanmistir. Veri tiirleri, araylziin teknolojik temeline bagli olarak farklilik gosterir.

2 QIROX

Tiim veri noktalarinin bir degere sahip olmasi icin robotta 6n kosullarin yerine getirilmesi gerekebilir. Tabloda hangi modi-

liin veri noktalarini icerdigi gosterilmektedir.

2.1 Ozel veri tiirleri

2.1.1 ErrorStructure

number INT64
message STRING
2.1.2 QtiParameterStructure
Parameterld INT64
ParameterName STRING
ParameterLocalizedName STRING
ParameterValue FLOAT64
ParameterMinValue FLOAT64
ParameterMaxValue FLOAT64
ParameterDefaultValue FLOAT64
ParameterDecodedValue STRING
ParameterUnit STRING
SemanticCode INT64
Groupld INT64
GroupName STRING
GroupLocalizedName STRING
LogRobDeviceNumber INT64
2.1.3 QtiDeviceStructure

Deviceld INT64
DeviceName STRING
DevicelLocalizedName STRING
Processld INT64
ProcessName STRING
ProcessLocalizedName STRING
LogRobDeviceNumber INT64




2.1.4 QtiDataStructure

QtiActive BOOLEAN

ListName STRING

ListTypeld INT64

ListTypeName STRING
ListTypeLocalizedName STRING

ProcessType STRING

Processld INT64

ProcessName STRING
ProcessLocalizedName STRING

DeviceCount INT64
NumberOfDataSets INT64

QTIParameters QtiParameterStructure[0]
QTIDevices QtiDeviceStructure[0]

2.1.5 ReadvarStructure

name STRING
dataType INT64
stringValue STRING
intValue INT64
floatValue FLOAT64
2.1.6 WritevarStructure
name STRING
dataType INT64
stringValue STRING
intValue INT64
floatValue FLOAT64
2.1.7 CSOAStructure
SearchDistance FLOAT64
SearchDistanceComplete FLOAT64
SearchTime FLOAT64
SearchTimeComplete FLOAT64
SearchSpeed INT64
SearchType INT64
SearchSuccess BOOLEAN




2.2 Verinoktalar

2.2.1 ArcOn

Veri noktasi ArcOn
Veri turi BOOLEAN
Aciklama Arkin gercek degeri. Dogru, yayin sabit oldugu anlamina gelir.
true Ignited
false Off
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
zerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.

Modiil

C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

2.2.2 ArcSwitchOn

Veri noktasi ArcSwitchOn
Veri tlirli BOOLEAN
Aciklama Ark anahtari acik. Arkin ateslenmesi bu degerle gosterilmez.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.3 ComponentDelayTime

Veri noktasi ComponentDelayTime

Veri turl INT64

Aciklama Bilesenin baslangicindan bu yana bilesen tarafindan katlanilan gecikme.
Birim sec

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.PR
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2.2.4 ComponentinProgress

Veri noktasi ComponentinProgress
Veri tiri BOOLEAN
Aciklama Bir bilesenin tretim adiminin su anda beklemede olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
2.2.5 ComponentProgress
Veri noktasi ComponentProgress
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Bilesenin ilerleme durumu. Deger, gercek siire ve hedef siireden hesaplanir. Deger
1,0 veya %100’U gegemez.
Birim %
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
2.2.6 ComponentQuality
Veri noktasi ComponentQuality
Veri tlri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin kalite bilgisi.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.BS

2.2.7 ComponentRemainingTime

Veri noktasi ComponentRemainingTime
Veri turl INT64
Aciklama Baslangi¢ zamani ve hedef zamana kiyasla bilesenin beklenen kalan siiresi. Deger
yalnizca bir hedef zaman tanimlanmissa hesaplanabilir.
Birim sec
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
2.2.8 ComponentSeamName
Veri noktasi ComponentSeamName
Veri turl STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli dikisinin adi.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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2.2.9 ComponentSerialNumber

Veri noktasi ComponentSerialNumber
Veri tlri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli seri numarasi.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.10 ComponentStepName
Veri noktasi ComponentStepName
Veri turi STRING
Agiklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli adim ad..
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.11 ComponentStatus
Veri noktasi ComponentStatus
Veri tiri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli durumu.

START Bilesen baslatildi
END Bilesen tamamlandi

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.12 ComponentType
Veri noktasi ComponentType
Veri tiri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan gecerli tip.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.13 ComponentVariant

Veri noktasi ComponentVariant

Veri tlri STRING

Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan gecerli varyant.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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2.2.14 CSOA

Veri noktasi CSOA
Veri tlri CSOAStructure
Aciklama Son dikis aramasinin sonucu.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.15 Current
Veri noktasi Current
Veri tird FLOAT64[0]
Aciklama Akimin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2,16 CustomerName
Veri noktasi CustomerName
Veri turl STRING
Aciklama Musteri ad\
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.17 DrivesActive

Veri noktasi DrivesActive
Veri turl BOOLEAN
Aciklama Suriiciiler aktif olarak anahtarlandiginda deger TRUE seklindedir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.18 Editor

Veri noktasi Editor

Veri tlri BOOLEAN

Aciklama Editor PHG'de etkinse deger TRUE seklindedir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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2.2.19 Error

Veri noktasi Error
Veri turl ErrorStructure
Aciklama Hata numarasi (bkz. ErrorNumber veri noktasi) ve hata mesaji
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
Modiil C-Gate.BS
2.2.20 ErrorMessage
Veri noktasi ErrorMessage
Veri tiri STRING
Aciklama Hata mesaji. Hata yoksa deger bostur.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.21 ErrorNumber
Veri noktasi ErrorNumber
Veri turl INT64
Aciklama Robot kontrol linitesindeki mevcut hatanin numarasi. Bekleyen bir hata yoksa de-
ger0’dir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi

STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.

Modiil

C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.22 ErrorPointNumber

Veri noktasi ErrorPointNumber

Veri tlrt INT64

Aciklama Bir hata mevcutsa (ErrorNumber &gt; 0), bu veri noktasi gecerli programin nokta
numarasini icerir. Hata yoksa deger 0’dir.

Erisim tirleri CURRENT \ Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

2.2.23 ErrorProgramLine

Veri noktasi ErrorProgramlLine

Veri tlri INT64

Aciklama Bir hata varsa (ErrorNumber &gt; 0), bu degisken gecerli programin satir numarasini
icerir. Hata yoksa, deger 0’dr.

Erisim tirleri CURRENT ‘ Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS
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2.2.24 GasFlow

Veri noktasi GasFlow

Veri tird FLOAT64[0]

Agiklama Gaz akisinin gergek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim [/min

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

2.2.25 GasConsumptionCalculated

Veri noktasi GasConsumptionCalculated
Veri turl FLOAT64
Aciklama GasFlow veri noktasina dayali olarak yaklasik hesaplanan gaz tiiketimi.
Birim [
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

SUM Belirli bir stire boyunca toplam
Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: SUM

2.2.26 HardwareVersion

Veri noktasi HardwareVersion
Veri turl INT64
Agiklama Donanim sirimd
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.27 Heatinput
Veri noktasi Heatlnput
Veri turl FLOAT64
Aciklama Hat enerjisi
Birim KJ/cm
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.28 InterpreterActive

Veri noktasi InterpreterActive

Veri tiirt BOOLEAN

Aciklama Yorumlayici program yiirlitme asamasindayken deger TRUE seklindedir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS
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2.2.29 ListNumber

Veri noktasi ListNumber

Veri tlri INT64

Aciklama Secili olan kaynak parametre listesinin numarasi. (QTI etkin degilse gegerlidir).
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS

2.2.30 Maintenance

Veri noktasi Maintenance

Veri tlri BOOLEAN

Aciklama Bakim durumu. Robotun o anda C-Gate’a gore bakiminin yapilip yapilmadigini gos-
terir.
true Maintenance ongoing
false No Maintenance

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

2.2.31 MaintenanceDue

Veri noktasi MaintenanceDue

Veri tiirti BOOLEAN

Aciklama Robot icin bakim zamani gelip gelmedigini gosterir. Bakim zamani gelmisse ve ba-
kim araligi igin bildirimler etkinlestirilirse veri noktasi ‘true’ degerini alir.
true Maintenance due
false Maintenance not due

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

Modiil

C-Gate.PM

2.2.32 MaintenanceDueln

Veri noktasi MaintenanceDueln

Veri turi INT64

Aciklama documentation.datapoints.qirox.maintenanceDueln
Birim sec

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PM
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2.2.33 MotorCurrentCDD

Veri noktasi MotorCurrentCDD
Veri turi FLOAT64[0]
Aciklama Motor akimi CDD’dir. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir. Deger yalnizca QTI
ile kaynak yaparken dogru sekilde ayarlanir.
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.34 MotorCurrentQWD
Veri noktasi MotorCurrentQWD
Veri tird FLOAT64[0]
Aciklama Motor akimi QWD’nin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir. De-
ger sadece QTl ile kaynak yapildiginda dogru olarak ayarlanir.
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.35 Movement
Veri noktasi Movement
Veri turl INT64
Aciklama Hareket tipi (calisma modundan bagimsiz).
0 Hareket yok
1 GP
2 GC
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT
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2.2.36 Oee

Veri noktasi Oee
Veri turi ABSTRACT
Aciklama Unitenin Genel Ekipman Etkinligi (OEE). Bu metrik, belirtilen zaman araliginda ge-
cici olarak hesaplanir. Unitenin kullanilabilirli§ine ve performansina dayanir.
Erisim tiirleri CALCULATE Belirli bir siire boyunca 6zel hesap-
lama
Moduil C-Gate.PR

2.2.37 OperatingHours

Veri noktasi OperatingHours

Veri tlri INT64

Aciklama Calisma saatleri

Birim h

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.BS

2.2.38 OperatingMode

Veri noktasi OperatingMode
Veri turd INT64
Aciklama Calisma modu
0 OFF
1 T1
2 T2
3 AUTO
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Veri noktasinin verilen zaman araligin-

daki ortalama degeri.

AVERAGE_SHIFT

Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.

Modiil

C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT
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2.2.39 PointEditor

Veri noktasi PointEditor

Veri tiirl BOOLEAN

Aciklama PHG’de nokta diizenleyici etkinse deger TRUE seklindedir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.BS

2.2.40 EnergyConsumptionCalculated

Veri noktasi EnergyConsumptionCalculated
Veri tiri FLOAT64
Aciklama Gerilim ve Akim veri noktalarina dayali olarak yaklasik hesaplanan enerji tiiketimi.
Birim kWh
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir siire boyunca toplam
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: SUM

2.2.41 PowerFail

Veri noktasi PowerFail

Veri tura BOOLEAN

Aciklama Sinyalin mevcut olup olmadigini ve robotun kapanmak tizere oldugunu gosterir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS
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2.2.42 Process

Veri noktasi Process
Veri turi STRING
Aciklama Robotun mevcut islem durumu. Bu deger bir dizi baska veri noktasindan olusur.

Offline Robot kapatildiginda.

Error Bir hata numarasi (ErrorNumber)
mevcutsa.

Producing Robot OTOMATIK moddayken (Ope-
ratingMode), herhangi bir hata
(ErrorNumber) mevcut degilse, ro-
bot durdurulmamigsa (Stop) ve bir
bilesen uretiliyorsa veya ark (ArcOn)
sabitse ve robot hareket ediyorsa
(Movement).

Programming Robot T1 veya T2 calisma modunday-
ken ve programlama yiizeylerinden
biri aktifken.

BusyWaiting Diger tiim durumlarda.

Maintenance Robotun bakimi yapilirken (Bakim).

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

AVERAGE Veri noktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.

AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.

Modul C-Gate.BS
C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

2.2.43 ProgrammingMode

Veri noktasi ProgrammingMode
Veri turi INT64
Aciklama Programlama modu. Degisken, kontrol cihazinin PROG veya TEACH program-
lama modunda olup olmadigini gosterir.
0 FALSE
1 PROG
2 TEACH
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.BS
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2.2.44 ProgramName

Veri noktasi ProgramName
Veri turl STRING
Aciklama Mevcut programin adl.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.45 ProgramRunTime

Veri noktasi ProgramRunTime
Veri turl INT64
Aciklama Otomatik modda program calisma siiresi.
Birim sec
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.46 Qti
Veri noktasi Qti
Veri turu QtiDataStructure
Aciklama Robotun mevcut islem verileri.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM

2.2.47 QtiProcessName

Veri noktasi QtiProcessName
Veri tlri STRING
Aciklama Gegerli kaynak isleminin adi. Deger yalnizca QTl ile kaynak yapilirken dogru sekilde
ayarlanir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT
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2.2.48 ReadVar

Veri noktasi ReadVar
Veri tird ReadvarStructure[100]
Aciklama Bu veri yapisi Carola programinda aciklanmistir. Readvar, mod 0'da OPCUAVAR

komutu ile birlikte kullanilir. ReadVar 100 alanli bir dizidir. DataType 0 ise, Carola
programinda bir tamsayi yazilmistir ve deger intValue icinde mevcuttur. Eger 1 ise,
bir kayan noktali sayi yazilmistir ve deger floatValue icinde ve eger 2 ise, yani bir
string, stringValue icinde mevcuttur.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
Modiil C-Gate.BS
2.2.49 ReleaseKey
Veri noktasi ReleaseKey
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama PHG lizerindeki serbest birakma diigmesinin durumu. Bu deger PHG lizerindeki ser-
best birakma dligmesinin basili veya serbest olup olmadigini gdsterir.
false Serbest birakma diigmesi ¢oziildii
true Serbest birakma diigmesine basildi
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.50 Running
Veri noktasi Running
Veri turd BOOLEAN
Aciklama Robotun liretim yapip yapmadigina dair mesaj.
true Robot OTOMATIK ¢alisma modun-
daysa, hata yoksa (ErrorNumber),
robot durdurulmamissa (Stop) ve yo-
rumlayici (InterpreterActive) etkinse.
false Diger tim durumlarda
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS
C-Gate.PR: STATS
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2.2.51 SensorSearchActive

Veri noktasi SensorSearchActive

Veri tiirl BOOLEAN

Aciklama Arama aktif. Temas sensorii aramasi veya lazer sensorii ile dikis baslangici aramasi
etkin oldugu siirece deger TRUE seklindedir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

2.2.52 SerialNumber

Veri noktasi SerialNumber

Veri tirl STRING

Aciklama Kontrol numarasi

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

2.2.53 SoftwareVersion

Veri noktasi SoftwareVersion
Veri tiri STRING
Agiklama Yazilim strlimi
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.54 Speed
Veri noktasi Speed
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Yol hizinin ayar noktasi [cm/dak].
Birim cm/min
Erisim tiirleri CURRENT | Mevcut deger
Modul C-Gate.BS
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2.2.55 Status

Veri noktasi Status
Veri tlri STRING
Aciklama Robotun durumu.

off Robot kapall.

Idle Robot higbir sey yapmaz. Robot ¢a-
lismiyorsa ve herhangi bir hata yoksa
(ErrorNumber).

Running Robot calisiyor. Robot hatasiz calisir-
ken (Calisiyor) ve herhangi bir hata
mevcut degilken (HataSayisi).

Error Robot hata durumunda. Bir hata mev-
cut oldugunda (ErrorNumber).

Unknown Robot bilinmeyen bir durumda.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.56 Stop
Veri noktasi Stop
Veri turl BOOLEAN
Aciklama Durdurma agik. Unite baslamak icin beklerken deger TRUE seklindedir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.

Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.57 Timestamp

Veri noktasi Timestamp

Veri turl INT64

Aciklama Verinin sistemde degistirildigi zaman damgasi (tik [ms]).
Birim ms

Erisim tiirleri CURRENT \ Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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2.2.58 Up

Veri noktasi Up
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama Robotun kullanilabilir olup olmadigina dair mesaj.
true Robot acik ve calismaya hazir
false Robot calismaya hazir degil
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

2.2.59 UserDescription

Veri noktasi UserDescription

Veri tlri STRING

Aciklama Su anda oturum a¢mis olan kullanicinin agiklamasi.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

2.2.60 UserLevel

Veri noktasi UserLevel

Veri tlri STRING

Aciklama Oturum a¢mis olan kullanicinin kullanici seviyesi. Seviye, kullanici yonetimi UMS’de
atanan seviyeye karsilik gelir. Bir kullanicinin seviyesi, kullanicinin erisim haklarini
tanimlar.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-

tistiksel olarak degerlendirilmesi.

Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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2.2.61 UserName

Veri noktasi UserName
Veri turi STRING
Aciklama 0 anda oturum a¢mis olan kullanicinin kullanici ad.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.62 UserPakld

Veri noktasi UserPakld
Veri tlrt STRING
Aciklama PAK anahtarinin (Kisisel Erisim Anahtarlar) tanimlanmasi.
Erisim tiirleri CURRENT | Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.63 UserPauseCode
Veri noktasi UserPauseCode
Veri tlrt INT64
Aciklama Kullanici mola durumuna sahipse, bu alan mola nedeninin sayisal degerini icerir. 0

degeri herhangi bir mola secilmedigi anlamina gelir.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.64 UserPauseReason
Veri noktasi UserPauseReason
Veri tlri STRING
Aciklama Kullanicr Mola durumuna sahipse, bu alan mola nedeninin agiklamasini igerir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

26




2.2.65 UserState

Veri noktasi UserState
Veri tlri STRING
Aciklama Gegerli kullanicinin durumu.
Disconnection Kullanicr aktif degil (kontrol (inite-
sinde secili degil).
Active Kullanicr segilir ve kontrol Unitesinde
aktif olur.
Pause Kullanici kontrolde secili ancak aktif
degil (duraklatma).
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

2.2.66 Voltage

Veri noktasi Voltage

Veri tiirt FLOAT64[0]

Aciklama Gerilimin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim v

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS

2.2.67 WaitingActive

Veri noktasi WaitingActive
Veri turl BOOLEAN
Aciklama Bekleme etkin. Yorumlayicinin program yiriitmesi durdurulduysa deger TRUE
olur (Carola-komutlar WAITM , WAITS ).
Erisim tiirleri CURRENT ‘ Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
2.2.68 WeldTime
Veri noktasi WeldTime
Veri tir INT64
Aciklama Otomatik modda kaynak siiresi.
Birim sec
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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2.2.69 WireConsumptionCalculated

Veri noktasi WireConsumptionCalculated
Veri tlri FLOAT64
Aciklama WireSpeed veri noktasina dayali olarak yaklasik hesaplanan kablo tiiketimi.
Birim m
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

SUM Belirli bir stire boyunca toplam
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: SUM

2.2.70 WireSpeed

Veri noktasi WireSpeed

Veri turi FLOAT64[0]

Aciklama Tel besleme hizinin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.

Birim m/min

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

2.2.71 WriteVar

Veri noktasi WriteVar

Veri turd WritevarStructure[100]

Aciklama Bu veri yapisi harici olarak yazilabilir ve degerler Carola programinda kullanilabilir.
WriteVar, mod 1’de OPCUAVAR komutu ile birlikte kullanilir. WriteVar 100 alanli
bir dizidir. Eger dataType 0 ise, intValue Carola programinda okunur. Eger 1 ise flo-
atValue ve eger 2 ise stringValue okunur.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Modiil C-Gate.BS
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3 QIROX Legacy

Tiim veri noktalarinin bir degere sahip olmasi icin robotta 6n kosullarin yerine getirilmesi gerekebilir. Tabloda hangi modi-
liin veri noktalarini icerdigi gosterilmektedir.

3.1 Ozelveri tiirleri

3.1.1 ErrorStructure

number INT64
message STRING
3.2 Verinoktalan
3.2.1 ArcOn
Veri noktasi ArcOn
Veri tiri BOOLEAN
Aciklama Arkin gercek degeri. Dogru, yayin sabit oldugu anlamina gelir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.PR

3.2.2 ComponentDelayTime

Veri noktasi ComponentDelayTime

Veri tlri INT64

Aciklama Bilesenin baslangicindan bu yana bilesen tarafindan katlanilan gecikme.
Birim sec

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

Modul C-Gate.PR

3.2.3 ComponentinProgress

Veri noktasi ComponentinProgress

Veri tlri BOOLEAN

Agiklama Bir bilesenin tiretim adiminin su anda beklemede olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS
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3.2.4 ComponentProgress

Veri noktasi ComponentProgress

Veri tiri FLOAT64

Aciklama Bilesenin ilerleme durumu. Deger, gercek siire ve hedef siireden hesaplanir. Deger
1,0 veya %100’U gecemez.

Birim %

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.5 ComponentQuality

Veri noktasi ComponentQuality

Veri tlrt STRING

Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin kalite bilgisi.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.BS

3.2.6 ComponentRemainingTime

Veri noktasi ComponentRemainingTime
Veri turi INT64
Aciklama Baslangic zamani ve hedef zamana kiyasla bilesenin beklenen kalan siiresi. Deger
yalnizca bir hedef zaman tanimlanmigsa hesaplanabilir.
Birim sec
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.7 ComponentSeamName
Veri noktasi ComponentSeamName
Veri turl STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli dikisinin adi.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

3.2.8 ComponentSerialNumber

Veri noktasi ComponentSerialNumber

Veri tiri STRING

Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli seri numarasi.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS
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3.2.9 ComponentStepName

Veri noktasi ComponentStepName
Veri tlri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli adim adi.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.10 ComponentStatus
Veri noktasi ComponentStatus
Veri turi STRING
Agiklama Bilesen sayiminda mevcut olan bilesenin gecerli durumu.
START Bilesen baslatildi
END Bilesen tamamlandi
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.11 ComponentType
Veri noktasi ComponentType
Veri tlri STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan gecerli tip.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

3.2.12 ComponentVariant

Veri noktasi ComponentVariant
Veri turi STRING
Aciklama Bilesen sayiminda mevcut olan gegerli varyant.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.BS
3.2.13 Current
Veri noktasi Current
Veri tird FLOAT64[0]
Aciklama Akimin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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3.2.14 DrivesActive

Veri noktasi DrivesActive
Veri tlirli BOOLEAN
Aciklama Suriciiler aktif olarak anahtarlandiginda deger TRUE seklindedir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.PR
3.2.15 Editor
Veri noktasi Editor
Veri tiirli BOOLEAN
Aciklama Editor PHG'de etkinse deger TRUE seklindedir.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.16 EndOfProgram
Veri noktasi EndOfProgram
Veri turl BOOLEAN[2]
Aciklama Programin sona erip ermedigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.17 Error
Veri noktasi Error
Veri tlrt ErrorStructure
Aciklama Hata numarasi (bkz. ErrorNumber veri noktasi) ve hata mesaji. Eski QIROX robotlari

icin C-Gate robottan herhangi bir mesaj almaz ve sadece hata kodunu hata mesaji
olarak metin biciminde goriintiiler.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Modiil C-Gate.BS

3.2.18 ErrorCommon

Veri noktasi ErrorCommon

Veri turi BOOLEAN[2]

Aciklama Bir kaynak verisi izleme hatasinin mevcut olup olmadigini ancak kaynak gii¢ kayna-
ginda izlemenin etkinlestirilmedigini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.PR
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3.2.19 ErrorCommunication

Veri noktasi ErrorCommunication
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Gli¢ kaynagiyla iletisimin bozulup bozulmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.20 ErrorCurrent
Veri noktasi ErrorCurrent
Veri tiirti BOOLEAN[2]
Aciklama Gligte bir ariza olup olmadigini gosterir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.21 ErrorGas
Veri noktasi ErrorGas
Veri tird BOOLEAN][2]
Aciklama Gazda bir ariza olup olmadigini gosterir.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.PR
3.2.22 ErrorMessage
Veri noktasi ErrorMessage
Veri turl STRING
Aciklama Hata mesaji. Herhangi bir hata yoksa deger bostur. Eski QIROX robotlari icin C-Gate
robottan herhangi bir mesaj almaz ve bu noktada yalnizca hata kodunu metin bigi-
minde goriintiler.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.23 ErrorNumber
Veri noktasi ErrorNumber
Veri turl INT64
Aciklama Robot kontrol linitesindeki mevcut hatanin numarasi. Bekleyen bir hata yoksa de-
ger 0°dir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.PR
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3.2.24 ErrorPointNumber

Veri noktasi ErrorPointNumber

Veri tlri INT64

Aciklama Bir hata mevcutsa (ErrorNumber &gt; 0), bu veri noktasi gecerli programin nokta
numarasini icerir. Hata yoksa deger 0’dir.

Erisim tiirleri CURRENT ‘ Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.25 ErrorProgramLine

Veri noktasi ErrorProgramLine
Veri turl INT64
Aciklama Bir hata varsa (ErrorNumber &gt; 0), bu degisken gecerli programin satir numarasini
icerir. Hata yoksa, deger 0’dir.
Erisim tiirleri CURRENT \ Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
3.2.26 ErrorRangeOverflow
Veri noktasi ErrorRangeOverflow
Veri turi BOOLEAN([2]
Aciklama SD izlemede aralik disi bir durum olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR

3.2.27 ErrorTemperaturePumpExhausts

Veri noktasi ErrorTemperaturePumpExhausts

Veri tlir BOOLEAN[2]

Aciklama Sogutma sivisi pompasi veya fan icin sicaklik monitorlerinden birinin kaynak gii¢
kaynaginda yanit verip vermedigini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.28 ErrorTemperatureTransRectCasc

Veri noktasi ErrorTemperatureTransRectCasc

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Transformator, redresor veya kaskad icin sicaklik monitorlerinden birinin kaynak
glic kaynaginda yanit verip vermedigini gosterir.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR
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3.2.29 ErrorVoltageOverflow

Veri noktasi ErrorVoltageOverflow

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Kaynak gli¢ kaynagindaki DC baglanti voltajinin izin verilen Gst sinirin lizerine ¢ikip
¢itkmadigini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.30 ErrorVoltageUnderflow

Veri noktasi ErrorVoltageUnderflow
Veri turi BOOLEAN[2]
Aciklama Kaynak gii¢ kaynagindaki DC baglanti voltajinin izin verilen alt sinir degerinin altina
disilip dlismedigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
3.2.31 ErrorWaterShortage
Veri noktasi ErrorWaterShortage
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Cok az sogutma suyu olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
3.2.32 ErrorWire
Veri noktasi ErrorWire
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Kabloda bir ariza olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
3.2.33 GasFlow
Veri noktasi GasFlow
Veri turi FLOAT64[0]
Aciklama Gaz akisinin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim [/min
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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3.2.34 Heatinput

Veri noktasi Heatlnput

Veri tlri FLOAT64

Aciklama Hat enerjisi

Birim KJ/cm

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.BS

3.2.35 InterpreterActive

Veri noktasi InterpreterActive
Veri tiirt BOOLEAN
Aciklama Yorumlayici program yiiriitme asamasindayken deger TRUE seklindedir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.36 ListNumber
Veri noktasi ListNumber
Veri tlrt INT64
Aciklama Secili olan kaynak parametre listesinin numarasi. (QTI etkin degilse gecerlidir).
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR

3.2.37 Maintenance

Veri noktasi Maintenance
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama Bakim durumu. Robotun o anda C-Gate’a gére bakiminin yapilip yapilmadigini gés-

terir.

Erisim turleri

CURRENT Mevcut deger

Modiil

C-Gate.PR

3.2.38 MaintenanceDue

Veri noktasi MaintenanceDue

Veri tiirt BOOLEAN

Aciklama Robot icin bakim zamani gelip gelmedigini gosterir. Bakim zamani gelmisse ve ba-
kim araligi icin bildirimler etkinlestirilirse veri noktasi true’ degerini alir.
true Maintenance due
false Maintenance not due

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PM
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3.2.39 MaintenanceDueln

Veri noktasi MaintenanceDueln
Veri tiri INT64
Aciklama documentation.datapoints.qirox.maintenanceDueln
Birim sec
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PM
3.2.40 MotorCurrentCDD
Veri noktasi MotorCurrentCDD
Veri tird FLOAT64[0]
Aciklama Motor akimi CDD’dir. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir. Deger yalnizca QTI
ile kaynak yaparken dogru sekilde ayarlanir.
Birim A
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.41 MotorCurrentQWD
Veri noktasi MotorCurrentQWD
Veri tiirl FLOAT64[0]
Aciklama Motor akimi QWD’nin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir. De-
ger sadece QTl ile kaynak yapildiginda dogru olarak ayarlanir.
Birim A
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.42 Movement
Veri noktasi Movement
Veri turl INT64
Aciklama Hareket tipi (calisma modundan bagimsiz).
0 Hareket yok
1 GP
2 GC
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.PR
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3.2.43 NumberOfPowerSources

Veri noktasi NumberOfPowerSources
Veri tlri INT64
Aciklama Bagli gli¢ kaynaklarinin sayisi.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
3.2.44 Oee
Veri noktasi Oee
Veri tiirti ABSTRACT
Aciklama Unitenin Genel Ekipman Etkinligi (OEE). Bu metrik, belirtilen zaman araliginda ge-
cici olarak hesaplanir. Unitenin kullanilabilirligine ve performansina dayanir.
Erisim tirleri CALCULATE Belirli bir siire boyunca 6zel hesap-
lama
Modiil C-Gate.PR

3.2.45 OperatingMode

Veri noktasi OperatingMode
Veri turi INT64
Aciklama Calisma modu
0 OFF
1 T1
2 T2
3 AUTO
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.PR
3.2.46 PointEditor
Veri noktasi PointEditor
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama PHG’de nokta diizenleyici etkinse deger TRUE seklindedir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
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3.2.47 PowerSourceCode

Veri noktasi PowerSourceCode
Veri tird INT64[2]
Aciklama Bagli gli¢ kaynaklarinin sayisal tip tanimlamalari.
21 GLC 603 PA-TS
30 QINEO PULSE
31 QINEO PULSE CAN
32 QINEO PULSE SQ32
33 QINEO CHAMP CW
35 CHAMP PARAMETER
36 CHAMP CW PARAMETER
37 QINEO TANDEM CAN
42 MC-3
43 MC-3 DD
51 QUINTO <=V1.59
52 QUINTO
53 QUINTO-TANDEM
54 QUINTO SD
56 QUINTO 2
57 QUINTO2-TANDEM
62 LaserKaltdraht
66 Laser Hybrid
67 Laser Hybrid Fokus
76 I-H
77 I-H
78 I-H-P-R
82 SYNERGIE
83 SYNERGIE-TANDEM
91 PPAW 250
92 PPAW 300
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
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3.2.48 Process

Veri noktasi Process
Veri turi STRING
Aciklama Robotun mevcut islem durumu. Bu deger bir dizi baska veri noktasindan olusur.

Offline Robot kapatildiginda.

Error Bir hata numarasi (ErrorNumber)
mevcutsa.

Producing Robot OTOMATIK moddayken (Ope-
ratingMode), herhangi bir hata
(ErrorNumber) mevcut degilse, ro-
bot durdurulmamigsa (Stop) ve bir
bilesen uretiliyorsa veya ark (ArcOn)
sabitse ve robot hareket ediyorsa
(Movement).

Programming Robot T1 veya T2 calisma modunday-
ken ve programlama yiizeylerinden
biri aktifken.

BusyWaiting Diger tiim durumlarda.

Maintenance Robotun bakimi yapilirken (Bakim).

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

AVERAGE Veri noktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.

AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.

Modul C-Gate.BS
C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

3.2.49 ProgrammingMode

Veri noktasi ProgrammingMode
Veri turi INT64
Aciklama Programlama modu. Degisken, kontrol cihazinin PROG veya TEACH program-
lama modunda olup olmadigini gosterir.
0 FALSE
1 PROG
2 TEACH
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR
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3.2.50 ProgramName

Veri noktasi ProgramName
Veri tiri STRING
Aciklama Mevcut programin adi.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.PR
3.2.51 ReleaseKey
Veri noktasi ReleaseKey
Veri turi BOOLEAN
Aciklama PHG lizerindeki serbest birakma diigmesinin durumu. Bu deger PHG lizerindeki ser-
best birakma diigmesinin basili veya serbest olup olmadigini gosterir.
false Serbest birakma diigmesi ¢oziildii
true Serbest birakma diigmesine basildi
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.52 Running
Veri noktasi Running
Veri tiri BOOLEAN
Aciklama Robotun lretim yapip yapmadigina dair mesaj.
true Robot OTOMATIK ¢alisma modun-
daysa, hata yoksa (ErrorNumber),
robot durdurulmamissa (Stop) ve yo-
rumlayici (InterpreterActive) etkinse.
false Diger tiim durumlarda
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS
C-Gate.PR: STATS
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3.2.53 SdCancel

Veri noktasi SdCancel

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Kaynak gli¢ kaynagindaki kaynak verilerinin izlenmesinin bir hata durumunda iptal
edilecek sekilde programlanip programlanmadigini belirtir.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.54 SdErrorArcinterruption

Veri noktasi SdErrorArcinterruption

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Bir ark kirllmasi olup olmadigini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.PR

3.2.55 SdErrorCurrent

Veri noktasi SdErrorCurrent

Veri turi BOOLEAN([2]

Aciklama Kaynak verilerinin izlenmesine gére mevcut degerin tolerans disinda olup olmadi-
gini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.PR

3.2.56 SdErrorGasFlow

Veri noktasi SdErrorGasFlow
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Kaynak verilerinin izlenmesine gore gaz akis degerinin tolerans disinda olup olma-
digini gosterir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.57 SdErrorPorosity
Veri noktasi SdErrorPorosity
Veri turi BOOLEAN([2]
Aciklama Arkin stabilitesinin artik mevcut olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR

42




3.2.58 SdErrorUser

Veri noktasi SdErrorUser

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Kullanici tanimli bir hatanin mevcut olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.PR

3.2,59 SdErrorVoltage

Veri noktasi SdErrorVoltage

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Kaynak verilerinin izlenmesine gore voltaj degerinin tolerans disinda olup olmadi-
gini gosterir.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR

3.2.60 SdErrorWeldtime

Veri noktasi SdErrorWeldtime
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Kaynak gli¢ kaynaginda programlanan kaynak siiresine uyulmadigini gosterir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.61 SdErrorWireLow
Veri noktasi SdErrorWireLow
Veri tiirii BOOLEAN[2]
Aciklama Tel bobin lizerindeki kaynak akim kaynaginda yetersiz besleme olup olmadigini
gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR

3.2.62 SdErrorWireSpeed

Veri noktasi SdErrorWireSpeed

Veri tiirii BOOLEAN[2]

Aciklama Kaynak verilerinin izlenmesine gore tel besleme degerinin tolerans disinda olup ol-
madigini gosterir.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.PR
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3.2.63 SensorSearchActive

Veri noktasi SensorSearchActive
Veri tiirli BOOLEAN
Aciklama Arama aktif. Temas sensorii aramasi veya lazer sensorii ile dikis baslangici aramasi

etkin oldugu siirece deger TRUE seklindedir.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.64 Speed
Veri noktasi Speed
Veri turl FLOAT64
Aciklama Yol hizinin ayar noktasi [cm/dak].
Birim cm/min
Erisim tiirleri CURRENT ‘ Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.65 Status
Veri noktasi Status
Veri turl STRING
Agiklama Robotun durumu.

off Robot kapall.

Idle Robot higbir sey yapmaz. Robot ca-
lismiyorsa ve herhangi bir hata yoksa
(ErrorNumber).

Running Robot calisiyor. Robot hatasiz calisir-
ken (Calisiyor) ve herhangi bir hata
mevcut degilken (HataSayisi).

Error Robot hata durumunda. Bir hata mev-
cut oldugunda (ErrorNumber).

Unknown Robot bilinmeyen bir durumda.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.66 Stop
Veri noktasi Stop
Veri turl BOOLEAN
Aciklama Durdurma agik. Unite baslamak icin beklerken deger TRUE seklindedir.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.PR
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3.2.67 Up

Veri noktasi Up
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama Robotun kullanilabilir olup olmadigina dair mesaj.
true Robot acik ve calismaya hazir
false Robot calismaya hazir degil
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

3.2.68 UserDescription

Veri noktasi UserDescription

Veri tlri STRING

Aciklama Su anda oturum a¢mis olan kullanicinin agiklamasi.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

3.2.69 UserLevel

Veri noktasi UserLevel

Veri tlri STRING

Aciklama Oturum a¢mis olan kullanicinin kullanici seviyesi. Seviye, kullanici yonetimi UMS’de
atanan seviyeye karsilik gelir. Bir kullanicinin seviyesi, kullanicinin erisim haklarini
tanimlar.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-

tistiksel olarak degerlendirilmesi.

Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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3.2.70 UserName

Veri noktasi UserName
Veri turi STRING
Aciklama 0 anda oturum a¢mis olan kullanicinin kullanici ad.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

3.2.71 UserPakld

Veri noktasi UserPakld
Veri tlrt STRING
Aciklama PAK anahtarinin (Kisisel Erisim Anahtarlar) tanimlanmasi.
Erisim tiirleri CURRENT | Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.72 UserPauseCode
Veri noktasi UserPauseCode
Veri tlrt INT64
Aciklama Kullanici mola durumuna sahipse, bu alan mola nedeninin sayisal degerini icerir. 0

degeri herhangi bir mola secilmedigi anlamina gelir.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
3.2.73 UserPauseReason
Veri noktasi UserPauseReason
Veri tlri STRING
Aciklama Kullanicr Mola durumuna sahipse, bu alan mola nedeninin agiklamasini igerir.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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3.2.74 UserState

Veri noktasi UserState
Veri tlri STRING
Aciklama Gegerli kullanicinin durumu.
Disconnection Kullanicr aktif degil (kontrol (inite-
sinde secili degil).
Active Kullanicr segilir ve kontrol Unitesinde
aktif olur.
Pause Kullanici kontrolde secili ancak aktif
degil (duraklatma).
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

3.2.75 Voltage

Veri noktasi Voltage

Veri tiirt FLOAT64[0]

Aciklama Gerilimin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim v

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS

3.2.76 WaitingActive

Veri noktasi WaitingActive
Veri turl BOOLEAN
Aciklama Bekleme etkin. Yorumlayicinin program yiriitmesi durdurulduysa deger TRUE
olur (Carola-komutlar WAITM , WAITS ).
Erisim tiirleri CURRENT ‘ Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
3.2.77 WireSpeed
Veri noktasi WireSpeed
Veri tird FLOAT64[0]
Agiklama Tel besleme hizinin gercek degeri. Degerlerin sayisi kaynak islemine baglidir.
Birim m/min
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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4 QINEO

Tiim veri noktalarinin bir degere sahip olmasi icin mevcut kaynakta 6n kosullarin yerine getirilmesi gerekebilir. Tabloda
hangi modiiliin veri noktalarini icerdigi gosterilmektedir.

4.1 Ozelveri tiirleri

4.1.1 ChannelData

config INT64

status INT64

value FLOAT64
setValue FLOAT64
warningRange FLOAT64
errorRange FLOAT64
startDelay FLOAT64
errorTime FLOAT64

4.2 Verinoktalari

4.2.1 ArcOn

Veri noktasi ArcOn
Veri tlri BOOLEAN
Aciklama Ark sabittir
true On
false Off
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS
C-Gate.PR: STATS

4.2.2 ComponentinProgress

Veri noktasi ComponentinProgress

Veri tiirt BOOLEAN

Aciklama Bir bilesenin tretim adiminin su anda beklemede olup olmadigini gosterir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.BS
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4.2.3 Current

Veri noktasi Current
Veri tlri INT64
Aciklama Gegerli akim degeri
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.4 CurrentJobName
Veri noktasi CurrentJobName
Veri tlri STRING
Aciklama Aktif isin adi
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

4.2.5 EnergyConsumption

Veri noktasi EnergyConsumption

Veri turl FLOAT64

Agiklama Enerji tiiketim olcer

Birim kWh

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir siire boyunca toplam

Modiil C-Gate.PR

4.2.6 ErrorNumbers

Veri noktasi ErrorNumbers

Veri tird INT64[0]

Aciklama Guincel hata numaralari.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS
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4.2.7 GasConsumption

Veri noktasi GasConsumption
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Gaz tiiketim oOlcer
Birim |
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir stire boyunca toplam
Modiil C-Gate.PR
4.2.8 JobMaterial
Veri noktasi JobMaterial
Veri turi STRING
Aciklama Aktif isteki malzeme
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

4.2.9 JobProcess

Veri noktasi JobProcess
Veri turl STRING
Aciklama Aktif isteki siireg
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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4.2.10 MachineType

Veri noktasi MachineType
Veri tirl INT64
Aciklama QINEO makine tipi
1 Qineo Pulse
2 Qineo Tronic Pulse
3 Qineo Tronic
5 Qineo Champ
6 Qineo NexT DC
7 Qineo NexT AC
10 Qineo StarT
11 Qineo QuesT DC
12 Qineo QuesT AC
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

4.2.11 Maintenance

Veri noktasi Maintenance

Veri tiirt BOOLEAN

Aciklama Bakim durumu. Kaynakginin o anda C-Gate’a gére bakiminin yapilip yapilmadigini
gosterir.
true Maintenance ongoing
false No Maintenance

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

Modul C-Gate.PR

4.2.12 MaintenanceDue

Veri noktasi MaintenanceDue

Veri tlrt BOOLEAN

Aciklama Robot icin bakim zamani gelip gelmedigini gosterir. Bakim zamani gelmisse ve ba-
kim araligi icin bildirimler etkinlestirilirse veri noktasi ’true’ degerini alir.
true Maintenance due
false Maintenance not due

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Moduil C-Gate.PM

51




4.2.13 MaintenanceDueln

Veri noktasi MaintenanceDueln

Veri tlri INT64

Aciklama documentation.datapoints.qgineo.maintenanceDueln
Birim sec

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PM

4.2.14 MetalSheetThickness

Veri noktasi MetalSheetThickness
Veri turi FLOAT64
Aciklama Sac kalinligi 6nizlemesi
Birim mm
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2,.15 MotorCurrentQWD
Veri noktasi MotorCurrentQWD
Veri turl FLOAT64
Aciklama Qineo Wire Drive’in motor akimi
Birim A
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

4.2.16 NumberOfJobinUse

Veri noktasi NumberOfJoblInUse
Veri tlri INT64
Aciklama Aktif isin numarasi
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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4.2.17 OperatingTime

Veri noktasi OperatingTime
Veri tiri INT64
Aciklama Calisma slresi
Birim sec
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.18 Power
Veri noktasi Power
Veri turi FLOAT64
Aciklama Mevcut glic degeri
Birim kw
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.19 PowerClass
Veri noktasi PowerClass
Veri turl INT64
Agiklama Giig sinifi
Birim A
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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4.2.20 Process

Veri noktasi Process
Veri turi STRING
Aciklama Kaynak makinesinin mevcutislem durumu. Bu deger bir dizi bagka veri noktasindan
olusur.
Offline Kaynak makinesi kapatildiginda (Yu-
kan).
Error Bir hata (ErrorNumbers) mevcutsa.
Producing Herhangi bir hata (ErrorNumbers)
mevcut degilse, bir bilesen iretiliyor-
dur veya ark (ArcOn) sabittir.
BusyWaiting Diger tim durumlarda.
Maintenance Kaynak makinesine servis yapilirken
(Bakim).
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
AVERAGE Verinoktasinin verilen zaman araligin-
daki ortalama degeri.
AVERAGE_SHIFT Verilen zaman diliminde bir tabaka
Uzerindeki veri noktasinin ortalama
degeri.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS, AVERAGE, AVERAGE_SHIFT

4.2.21 Productivity

Veri noktasi Productivity

Veri tirl ABSTRACT

Erigim tirleri CALCULATE Belirli bir siire boyunca &ézel hesap-
lama

Moduil C-Gate.PR
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4.2.22 Running

Veri noktasi Running
Veri tiri BOOLEAN
Aciklama Kaynak iinitesinin calisip calismadigina dair mesaj.
true Yukari veri noktasi etkin oldugunda.
false Diger tiim durumlarda.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modul C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

4.2.23 SynergieMode

Veri noktasi SynergieMode
Veri turi INT64
Aciklama Sinerji modu
0 Synergy mode
1 Test welding mode
2 Extended test welding mode
129 Test welding mode without arc length
regulator
255 Invalid mode
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.24 Up
Veri noktasi Up
Veri tirl BOOLEAN
Aciklama Kaynak makinesinin ¢evrimici durumu
false Offline
true Online
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Modiil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS
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4.2.25 UserLevel

Veri noktasi UserLevel
Veri tlri INT64
Aciklama QINEO’da oturum acgan kullanicinin kullanici seviyesi
0 Automatic
1 Programmer
2 Configurator
3 Service
9 Invalid Level
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.
Moduil C-Gate.BS

C-Gate.PR: STATS

4.2.26 Voltage

Veri noktasi Voltage
Veri turl FLOAT64
Aciklama Mevcut gerilim degeri
Birim v
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.27 WCMValue
Veri noktasi WCMValue
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Kaynak Durumu izlemenin Degeri
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.28 WeldingTime
Veri noktasi WeldingTime
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Kaynak zaman sayaci
Birim sec
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir stire boyunca toplam
Moduil C-Gate.PR

56




4.2.29 WeldingTimeCurrentSeam

Veri noktasi WeldingTimeCurrentSeam

Veri tiri FLOAT64

Aciklama Mevcut kaynagin kaynaklanmasi icin gecen siire.
Birim sec

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

4.2.30 WeldingTimeTotal

Veri noktasi WeldingTimeTotal

Veri tlri INT64

Aciklama Toplam kaynak siiresi

Birim sec

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

4.2.31 WireConsumption

Veri noktasi WireConsumption

Veri turl FLOAT64

Aciklama Tel tiiketim Olger

Birim m

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir stire boyunca toplam

Modiil C-Gate.PR

4.2.32 WireSpeed

Veri noktasi WireSpeed

Veri turl FLOAT64

Aciklama Tel besleme hizi

Birim m/min

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS

4.2.33 WireSpeedTargetValue

Veri noktasi WireSpeedTargetValue

Veri turl FLOAT64

Aciklama Tel besleme hizi ayar noktasi.

Birim m/min

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Moduil C-Gate.BS
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4.2.34 GasFlow

Veri noktasi GasFlow
Veri tlri FLOAT64
Aciklama documentation.datapoints.qineo.gasflow
Birim [/min
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR
4.2.35 MotorCurrentQWD
Veri noktasi MotorCurrentQWD
Veri tlri FLOAT64
Aciklama Qineo Wire Drive’in motor akimi
Birim A

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modul C-Gate.PR
4.2.36 MotorCurrentCDD
Veri noktasi MotorCurrentCDD
Veri turi FLOAT64
Aciklama Cloos Duo Drive’in motor akimi
Birim A
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.PR

4.2.37 WireConsumptionCalculated

Veri noktasi WireConsumptionCalculated
Veri turl FLOAT64
Aciklama Yaklasik hesaplanan kablo tiiketimi.
Birim m
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
HISTORY Gecmis degerlerin listesi
SUM Belirli bir siire boyunca toplam
Modiil C-Gate.PR

4.2.38 SoftwareVersionControl

Veri noktasi SoftwareVersionControl

Veri turi STRING

Aciklama Qineo kontrol Ginitesinin yazilim versiyonu.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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4.2.39 ScannerConnected

Veri noktasi ScannerConnected
Veri tiirl BOOLEAN
Aciklama Secilen Qineo’ya bir barkod tarayicinin bagli olup olmadigini gosterir.

true Secilen Qineo’ya bir barkod tarayici
baglandiginda.
false Secilen Qineo’ya herhangi bir barkod
tarayici bagl degilse.
Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
4.2.40 ScannerData
Veri noktasi ScannerData
Veri tlri STRING
Aciklama Qineo barkod tarayicidan taranan barkodu igerir.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS

4.2.41 ChannelWireSpeed

Veri noktasi ChannelWireSpeed

Veri tlri ChannelData

Aciklama Tel besleme kanalinin kaynak verileri.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM

4.2.42 ChannelCurrent

Veri noktasi ChannelCurrent
Veri tlri ChannelData
Aciklama Kanal akiminin kaynak verileri.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM
4.2.43 ChannelVoltage
Veri noktasi ChannelVoltage
Veri tlri ChannelData
Aciklama Kanal Geriliminin kaynak verileri.
Erisim turleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM
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4.2.44 ChannelGasFlow

Veri noktasi ChannelGasFlow

Veri tlri ChannelData

Aciklama Kanalin kaynak verileri Gaz akisi.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM

4.2.45 ChannelMotorCurrentQWD

Veri noktasi ChannelMotorCurrentQWD

Veri tlri ChannelData

Aciklama Kanal motor akimi QWD’nin kaynak verileri.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM

4.2.46 ChannelMotorCurrentCDD

Veri noktasi ChannelMotorCurrentCDD
Veri tlri ChannelData
Aciklama Kanal motor akimi CDD’nin kaynak verileri.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM
4.2.47 ChannelWCM
Veri noktasi ChannelWCM
Veri tlri ChannelData
Aciklama WCM kanalinin kaynak verileri.
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.QM
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5 SPS

Verinoktalarinin bir degere sahip olabilmesiicin PLC’de 6n kosullarin yerine getirilmesi gerekir. Tabloda hangi modiiliin veri
noktalariniicerdigi gbsterilmektedir.

5.1 Ozelveri tiirleri

5.1.1 CGateStation

ActiveProcess STRING

Alias STRING

Name STRING
ErrorMessage STRING
ErrorNumber INT64

Running BOOLEAN
Component CGateComponent

5.1.2 CGateComponent

LastStation BOOLEAN
Quality INT64
SerialNumber STRING
Type STRING
Variant STRING
VirtualSerialNumber STRING

5.2 Veri noktalari

5.2.1 CommunicationError

Veri noktasi CommunicationError

Veri tiri BOOLEAN

Aciklama C-Gate ile PLC arasindaki iletisimde bir hata olup olmadigini gosterir.
false iletisim iyi.
true iletisim bozuldu.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger

Modiil C-Gate.BS
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5.2.2 OperatingMode

Veri noktasi OperatingMode
Veri tiri INT64
Aciklama Calisma modu
0 Not Supported
1 Stop Fw Update
3 Stop Self Initialization
4 Stop
6 Startup
8 Run
9 Run Redundant
10 Halt
11 Run Sync Up
12 Sync Up
13 Defective
14 Error Search
15 No Power
16 CiR
17 STOPwithoutODIS
18 RunODIS
19 PgmTest
Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
Modiil C-Gate.BS
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6 PLCistasyonu

Veri noktalarinin bir degere sahip olabilmesi icin PLC’de 6n kosullarin yerine getirilmesi gerekir. Bu veri noktalari PLC’ye
bagli ve yapilandirilmis her istasyon icin mevcuttur. Tabloda hangi modiiliin veri noktalarini icerdigi gdsterilmektedir.

6.1 Verinoktalan

6.1.1 ActiveProcess

Veri noktasi ActiveProcess

Veri tlri STRING

Aciklama Kogusun mevcut siire¢ durumu.

Erisim tiirleri CURRENT Mevcut deger
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-

tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Modul C-Gate.PR

6.1.2 ErrorMessage

Veri noktasi ErrorMessage

Veri tlrt STRING

Aciklama istasyonun mevcut hata mesaji. Herhangi bir hata yoksa deger bostur.

Erisim turleri

CURRENT Mevcut deger

STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-
tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Modiil C-Gate.PR

6.1.3 ErrorNumber

Veri noktasi ErrorNumber

Veri tlri INT64

Aciklama istasyonun mevcut hata numarasi. Herhangi bir hata yoksa deger 0°dir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-

tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Moduil C-Gate.PR
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6.1.4 Running

Veri noktasi Running

Veri tiri BOOLEAN

Aciklama istasyonun {iretim yapip yapmadigini gosterir.

Erisim tirleri CURRENT Mevcut deger
STATS Gecmis degerlerin meta verilerle ista-

tistiksel olarak degerlendirilmesi.

HISTORY Gecmis degerlerin listesi

Modiil C-Gate.PR

6.1.5 Component

Veri noktasi Component

Veri tirl CGateComponent

Aciklama Bu veri yapisi istasyonda islenmekte olan bileseni tanimlar.

Erisim turleri CURRENT Mevcut deger

Modul C-Gate.PR
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